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Présentation de NOVELTIS

La collaboration avec la recherche à NOVELTIS

Présentation d’activités avec les drones

Potentielles collaborations pour de nouvelles applications avec les drones



NOVELTIS
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Créée en 1998

Siège social : 153, rue du Lac 31670 LABEGE – France

ISO 9001 – Habilitation confidentiel défense (2005)

Société d’ingénierie scientifique de 52 salariés, dont 43 Docteurs et 
Ingénieurs

Références historiques auprès des agences spatiales et des industriels du 
Spatial

Etroite collaboration avec le monde de la recherche

Impliquée en tant que coordinateur ou partenaire dans plusieurs projets 
européens et internationaux



Nos principales activités

25/06/2014 NOV-9TIG-SFP-SL-931 
© NOVELTIS 2014. Ce document est la propriété de NOVELTIS et ne peut être reproduit ou communiqué sans son autorisation. 

4

Technologies

Spatial

Services de R&D  Etudes d’ingénierie  Solutions opérationnelles

Environnement et 
Développement Durable

Etudes Phase 0/A/B/C/D

Produits N0/N1

Produits N2/N3

Calibration/Validation

Applications utilisateurs

Impliquée dans le 
développement de missions 
spatiales d’observation :

 De l’atmosphère

 De l’océan

 Des surfaces terrestres

 Qualité de l’air

 Qualité de l’eau

 Gestion du littoral

 Risques naturels

La donnée spatiale au service des 
utilisateurs finaux

 Physique de la mesure

 Modélisation

 Simulation

 Traitement d’images et du signal

 Compression de données

Etat de la mer

Rejets en mer

Energies renouvelables

Polluants atmosphériques

Vagues scélérates, Feux



Notre expérience en 
télédétection
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Terres émergées

Atmosphère

Océans, zones côtières et eaux intérieures

Spécifications instrumentales

(toutes plateformes)

Acquisition de données

(multi-capteurs, multi-
temporelles, multi-

plateformes...)

Pré-traitement des données

(corrections géométrique, 
radiométrique et atmosphérique, 

amélioration de la qualité...)

Traitement des données

(segmentation, classification, 
extraction de données, détection 

du changement, fusion de 
données...)

Systèmes d’aide à la décision et 
dissémination

(Web-mapping, SIG, système

expert, cartographie ...)



Exemple de collaborations avec 
la recherche
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En France

En Europe

Collaborations pour des projets pour les agences spatiales ;

Collaborations dans le cadre de projets nationaux;

Collaborations dans le cadre de projets européens.



Nos collaborations avec la 
recherche
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Besoins sociétaux

 Expertise scientifique

 Gestion de projet

 Solutions informatiques

 Applications et services

De la recherche
et l’innovation

Vers les services 
et solutions 
sur-mesure

Capacités technologiques

R&D

Définition d’algorithmes

Réalisation de prototypes

Test & Calibration

Validation

Projets R&D

Etudes d’impacts

Outils d’aide à la décision

Service d’information



Les collaborations dans le 
domaine des drones
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Collaborations pour le développement de charges utiles et/ou vecteurs
Charges utiles adaptées à des spécifications précises ;
Vecteurs adaptés à des besoins en termes d’endurance, de stabilité, de 
précision de positionnement…

Collaborations pour le développement de pré-traitements spécifiques
Les pré-traitements sont à adapter en fonction de la charge utile et du 
vecteur utilisé. Ils doivent nécessiter le moins de paramétrage possible
Calibration radiométrique ;
Géoréférencement ;
Mosaïquage…

Collaborations pour le développement de traitements adaptés
Adaptation de chaînes de traitement développées pour le spatial et 
modifiées pour prendre en compte les caractéristiques des drones 
(vecteur + CU) ;
Chaînes spécifiques aux caractéristiques des drones (vecteur + CU)



Le drone pour la surveillance des 
lignes électriques
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Adaptation d’algorithmes 
développés pour le spatial aux 
images drones en fonction d’une 
application précise

Détection des poteaux électriques



Le drone pour la surveillance des 
lignes électriques
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Développement d’algorithmes prenant en compte la spécificité des images 
acquises par drone (bandes spectrales, résolution spatiale, radiométrie…)

Détection de la végétation aux abords des lignes électriques

Présentation plus détaillée Jeudi 26 Juin session « Patrimoine et ouvrages »

Légende:

Entre 0 et 2 m de la ligne

Entre 2 et 5 m de la ligne

Entre 5 et 10 m de la ligne

>10 m de la ligne



Le drone pour la qualité des eaux ?
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Tests menés avec des drones sur 
des points spécifiques (végétation 
aquatique)

Possibilité de travailler sur des 
eaux intérieures ou côtières pour 
produire des cartographies à 
haute résolution spatiale

Adaptation des charges utiles 
pour obtenir la bonne résolution 
spectrale ?

Développement de nouveaux 
algorithmes aux caractéristiques 
des drones ?



Le drone pour la viticulture de 
précision ?
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Actuellement utilisation d’images 
aéroportées (résolution entre 25 
et 50 cm, 4 bandes spectrales)

Détermination du meilleur 
capteur/vecteur pour cette 
application

Possibilités d’adapter les 
algorithmes existants aux 
caractéristiques des drones

Développement de nouveaux 
algorithmes exploitant des images 
acquises par drone

Développements réalisés dans le cadre du 7ème appel à projet FUI



Le drone et l’hyperspectral ?
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Détection et 
quantification des nuages
de pollution issus de 
sources intenses

Ammonia (NH3)

CO, Methanol (Feux en 
Grèce)

CO, H2S, SO2, CO2 des 
villes et/ou des sites 
industriels

Sondage atmosphérique depuis l’espace : détection des sources de 
polluants et Gaz à effet de serre depuis l’espace



Le drone et l’hyperspectral ?
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Adaptation de 
traitements développés
pour le spatial aux 
mesures par 
télédétection depuis le 
sol ;

Développement de 
nouveaux algorithmes
pour répondre aux 
besoins industriels

Compléter cette offre 
avec l’utilisation de 
drones ?
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Sylvain YTHIER
Ingénieur traitement d’images

Email: sylvain.ythier@noveltis.fr

Tél. : +33 (0)5 62 88 11 01

Merci de votre attention!

Questions?

mailto:sylvain.ythier@noveltis.fr

